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Estudiantes mexicanos
disenan robot submarino

El aparato competird en un encuentro de tecnologia en Washington

NOTIMEX

Estudiantes mexicanos desarrolla-
ron el ROV Submarino, herramien-
ta util para mapear e investigar los
suelos marinos, asi como para dar
mantenimiento a tuberias.

Elrobot participard representan-
doaMexicoenel “Marineadvanced
technology education-ROV compe-
tition”,en Washington, Estados Uni-
dos, el proximo 21 de junio.

Los jovenes creadores del pro-
yecto se encuentran realizando
pruebas de varios subsistemas y
configuracionespara ver cuales se-
ranlosmasadecuadosoconfuncio-
namiento éptimo afin dellegarbien
preparados al concurso estadournii-
dense de automatas submarinos.

Los estudiantes cursan laslicen-
ciaturas deIngenieria y Administra-
cion del Centro de Enseflanza Téec-
nicay Superior (Cetys) Universidad
de Baja California.

DeacuerdoconLuis BasacaPre-
ciado, coordinador de Ingenieriaen
CibernéticaElectronicadelaEscue-
la de Ingenieria del Cetys Universi-
dad, el robot tiene una unidad de
computo y visualizacion que reci-
be todos los datos enviados desde
elfondodel agua.

Enla parteinterior, el aparatoin-
tegra una microcomputadora que
corre todos los algoritmos necesa-
rios para su movimiento, procesa-
miento de imdagenes y los calculos
precisos para que pueda competir,
senalo el coordinador.

El robot tiene varios subsiste-

mas que permiten el movimiento
del vehiculo con motores contra
agua, para ver y detectar objetos a
través de unacdamara, medir distan-
cias y manipular objetos por medio
deherramientas disefiadas paratra-
bajar en las profundidades.
Ademads, es capaz de realizar
una buena comunicacion inalam-
bricasubmarina, alertar en caso de
presenciadeaguao fugasdentrode

la caja de electronica; tiene un cha-
sis metalico que une todos los sub-
sistemas, asi como una caja de po-
licarbonato a prueba de agua, que
alberga todos los dispositivos elec-
tronicos sensibles al liquido.
Bésaca Preciado precisé que la
microcomputadora consta de 40
entradas y salidas digitales, un pro-

cesador de 64 bits quad-core, 1GBde
RAM, un médulo Wifi y Bluetooth
integrado, conexién LAN 10/100, un
puerto HDMI, y cuatro puertos USB,
entre otras especificaciones tecno-
logicas.

“Este robot esta diseflado pa-
ra realizar diversas tareas bajo el
agua, desde manipulacion de obje-

tos, hasta transferencia de energia
por medio de ondas electromagné-
ticas para dispositivos submarinos,
donde se dificulta la presencia de
cableado fisico”, explicé.
Unadelas ventajas de este vehi-
culo consiste en que su fabricacion
se realiza a base de materiales de
bajo costo y, cuando es posible, de

material reutilizado, de esta forma
secontribuyealaprotecciondel me-
dioambiente.

La competencia se divide en
cuatro categorias: Explorer, Ranger,
Navigator, Scout, y los estudiantes
participaran en la primera, que con-
siste en una competencia interna-
cional dividida en tres tareas.

Laprimera esdetectar y recupe-
rar unfvion) tarea que se deberalo-
grar con el usode algoritmos de po-
sicionamiento y de prediccion para
determinarla ubicacion dechoque
de lafaeronavd después de un error
de funcionamiento. Posteriormente
setendra querecuperarconelrobot.

El segundo reto consiste en su-
mergir al autéomata, proporcionar
energia a un sismografo y, por me-
dio de ondas electromagnéticas,
recuperar los datos y graficarlos en
la superficie. La tlltima tarea es po-
sicionar unarreglo de turbinas para
lageneracion de energia.

Este robot

esta disefiado

pararealizar
manipulacion de objetos,
y transferencia de energia
por medio de ondas
electromagnéticas”

Luis Basaca Preciado

Coordinador de Ingenieria
del Cetys Universidad

Continda en siguiente hoja
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La construccion del autémata se realizo con materiales de bajo costo y, cuando fue posible, reutilizados.
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